FORRITUNARMALID SJALFT

IF/ELSE IF/ELSE SETNINGAR

int x = 3;
if (x == 0) {
// Keyrist ekki. :(

} else if (x == 2) {

// Keyrist ekki. :(
} else if (x == 5) {

// Keyrist ekki. :(

} else {
// betta keyrist!

}
Mikilvegir fastar

const int LOW = 0;
int HIGH = 1;

const

const int INPUT = 0;
const int OUTPUT = 1;
const int false = 0;

const int true = 1;

Boolean segdir

// Skodar hvort x sé jafnt og 0.
X::

// Skodar hvort x sé EKKI jafnt og 0.
=0

// Sko®dar hvort x sé meira en 0.

x >0

// Skodar hvort x sé meira eda jafnt og
x >= 0

// Skodar hvort BEPI x sé 0 OG y sé 1
(AND) .
X == 0 && y == 1

// Skodar hvort ANNAPHVORT x sé 0 EPA y
sé 1 (OR).

x == 0 |[][y==1

MIKILVAG FOLL

void setup()
* Fall sem er keyrt einu sinni pegar
ad forritid er keyrt upp af Arduino.

void loop()
* Fall sem er keyrt siendurtekid af
Android (4 eftir setup fallinu).

void pinMode(pinNo, [INPUT/OUTPUT])
* Tiltekur ad pinni #pinNo sé
annadhvort input eda output pinni.

void digitalWrite(pinNo, [LOW/HIGH])
* Skilgreinir hversu mikil spenna er
send Ut a digital pinna #pinNo,
venjulega engin (LOW) eda full
(HIGH).

void analogWrite(pinNo, value)
e Skilgreinir hversu mikil spenna er
send Ut a analog pinna #pinNo, getur
verid a bilinu @ - 255.

int digitalRead(pinNo)
e Skilar spennunni sem er 4 digital
pinna #pinNo (annad hvort LOW eda
HIGH).

int analogRead(pinNo)
e Skilar spennunni sem er 4 analog
pinna #pinNo (a bilinu 0 - 1024).

void delay(millisec)
e Tiltekur ad pu viljir bida 1
"millisec" millisekdndur ddur en pu
heldur afram i nestu skipun.

void Serial.begin(dataRate)

* Stillir Serial samskiptaleidina
bannig ad hin geti flutt dataRate
bita (@ eda 1) a sekindu. Venjulega
er dataRate = 9600.

void Serial.println(texti)

* Kallad a til pess ad skrifa texta Ut
a Serial monitor. Einnig er hegt ad
nota Serial.print(texti) en pd kemur
ekkert newline (profidi!).



